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Seitliche VorSeitliche VorSeitliche VorSeitliche Vor----    und Nachfelderund Nachfelderund Nachfelderund Nachfelder    

1. Zur allgemeinen Objekttheorie vgl. Toth (2012-14b), zur Anwendung der 

metasemiotischen Raumfeldertheorie auf die Ontik vgl. Toth (2014c). Was bei 

den drei im folgenden präsentierten möglichen, seitlichen Raumfeldern von S 

bzw. S* jeweils Vor- oder Nachfeld ist, hängt selbstverständlich von der Per-

spektive des Subjektstandpunktes, jedoch nur bedingt von Objektpositionen 

wie z.B. der Lage des (Haupt-)Einganges der Systeme, ab. 

2.1. R(links) = R(rechts) = ∅ 

Dies ist eine der Definitionen inessiver Systeme. 

 

Avenue Descartes, Paris 

2.2. R(links) = R(rechts) ≠ ∅ 

Damit ist eine der Definitionen beidseitig adessiver Systeme gegeben. 
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Rue Claude Decaien 

2.3. R(links) ≠ R(rechts) ≠ ∅ 

1. R(links) = ∅ 

 

Rue Labois-Rouillon, Paris 
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2. R(Rechts) ≠ ∅ 

 

Rue Labois-Rouillon, Paris 
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